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Copyright © 2005 AC Technology Corporation

VSechna prava vyhrazena. Zadna &ast této pfiruky nesmi byt reprodukovana nebo pfenasena bez pisemného svoleni AC
Technology Corporation. Informace a technické udaje v tomto ndvodu mohou byt zménény bez pfedchoziho upozornéni. AC
Technology Corporation nepfebird zaruky jakéhokoliv druhu k tomuto materialu, véetné micky predpokladanych zaruk
prodejnosti a vhodnosti k danému G¢elu, ale ne omezenych pouze na né. AC Technology Corporation nepfebira
odpovédnost za pfipadné chyby, které se mohou vyskytnout v této pfirucce.

Veskeré informace, obsazené v této dokumentaci, byly peclivé zvoleny a byly kontrolovany s ohledem na jejich
souhlas s popisovanym hardware a software. Chyby vSak nelze UpIné vyloucit. Nepfebirame jakoukoliv
odpovédnost ani ruéeni za pfipadné vzniklé Skody. Potfebné Upravy budou provedeny v nasledujicich vydanich
této dokumentace.

Tento dokument byl vytisknut ve Spojenych Statech.
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Informace k tomuto navodu

Informace k tomuto navodu

Tato dokumentace plati pro méni¢ frekvence smd. Obsahuje dlleZité technické Udaje a popisuje instalaci, uvadéni do
provozu a také vlastni provoz.

Tento navod plati vyhradné pro méni¢ frekvence fady smd s verzi software 20 (viz typovy Stitek pohonu).

Prosim, prectéte si tento navod pfed uvadénim do provozu.
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Obsah dodavky Dulezité

* 1 ménic¢ frekvence smd lhned po obdrzeni dodavky zkontrolujte, zda viechny dodané predméty
(ESMD...) s instalovanym EPM odpovidaji udajum v pfilozenych dokladech.
(viz oddil 4.2)

Lenze neruci za pozdéji ohlaSené nedostatky.
* 1 provozni navod

Ohlaste obratem
* dopravci zfetelné poSkozeni pfi doprave,

* vaSemu zastupci Lenze zfetelné zavady nebo nelplnost dodavky.

© 2004 Lenze AG

Tato dokumentace nesmi byt bez vyslovného pisemného svoleni Lenze AG kopirovana ani poskytnuta tretim
osobam, a to ani celd, ani jeji ¢asti.

Veskeré informace, obsazené v této dokumentaci, byly peclivé zvoleny a byly kontrolovany s ohledem na jejich
souhlas s popisovanym hardware a software. Chyby vSak nelze UpIné vyloucit. Nepfebirame jakoukoliv
odpovédnost za pfipadné vzniklé Skody. Potfebné Upravy budou provedeny v nasledujicich vydanich této
dokumentace.



Bezpec&nostni informace

1. Bezpeé€nostni informace

V3eobecné informace
Soucasti v regulatorech Lenze (ménice frekvence, servoménice, DC Fizeni) mohou byt pod napétim, pohybovat se nebo
rotovat. Nékteré povrchy mohou byt horké. Neopravnéné odstranéni potfebnych kryti, neodborné pouzivani, nedodrzeni
predpisu pfi instalaci nebo nespravna obsluha se mohou stéat pfic¢inou tézkého zranéni osob nebo vzniku znaénych
hmotnych Skod.
V8echny ¢innosti pfi dopraveé, instalaci, uvadéni do provozu a pfi tdrzbovych pracich musi provadét kvalifikovany
a vyskoleny personal (je nutné pfitom dodrzovat IEC 364 a CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC-Report 664
nebo DIN VDE 0110, rovnéz také narodni bezpeénostni predpisy).
Podle téchto zékladnich bezpeénostnich informaci kvalifikovany a vySkoleny odborny personal jsou osoby, které jsou
podrobné sezndmeny s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a s provozem vyroku a maji pro tuto ¢innost potfebnou
kvalifikaci.

Pouzivani p fedepsanym zp tsobem
Regulatory pohonu jsou soucasti, které jsou uréeny pro instalovani do elektrickych systému nebo stroju. Nesmeji byt
pouzivany jako separatni pfistroje. Jsou urceny vyhradné pro profesionalni a komeréni Gcely podle EN 61000-3-2.
Dokumentace obsahuje informace pro dodrZzeni normy EN 61000-3-2.
PFi instalaci regulatoru pohonu do stroje je zakadzano jeho uvedeni do provozu (tzn. spusténi provozu pfedepsanym
zplsobem), dokud neni prokazano, Ze stroj odpovida ustanoveni Smérnice 98/37/EG (Smérnice pro stroje) a Ze je
dodrZzena norma EN 60204.
Uvedeni do provozu (tzn. spusténi provozu predepsanym zplsobem) je pfipustné jen tedy, kdyZ je dodrZzena smérnice
EMK 89/336/EWG.
Regulatory pohonu vyhovuji pozadavkim Smérnice pro nizké napéti 73/23/[EWG. Pro regulatory plati harmonizované
normy fady EN 50178/DIN VDE 0160.
Upozorn éni: Rozsah pouziti regulatord je omezen podle normy EN 61800-3. Tyto vyrobky mohou v obytnych oblastech
zplUsobovat radiové ruseni. V takovém pfipadé je nutné provést zvlasStni doplfujici opatfeni.

Instalace
Zajistéte odborné zachazeni a nepfipustte nadmérné mechanické naméahani. Nedopustte aby doslo k ohnuti soucasti
a zméné izola¢nich vzdalenosti pfi dopravé nebo pfi manipulaci s jednotkou. Nedotykejte se zadnych elektronickych
soucasti a kontaktu.
Regulatory obsahuiji elektrostaticky citlivé sou¢ésti, které se mohou pfi neodborné manipulaci snadno poskodit.
Neposkozujte a nenicte zadné elektronické soucasti, protoze tim muizete ohrozit své zdravi!

Elektrické p Fipojeni
PFi praci na regulatorech pohonu pod napétim je nutné dodrzovat platné narodni bezpeénostni pfedpisy (napf. VBG 4).
Elektricka instalace musi byt provedena podle platnych pfedpist (napf. priifezy vodi¢u, pojistky, pfipojeni ochranného
vodi¢e PE). Doplfujici informace je mozné ziskat z dokumentace.
Dokumentace obsahuje informace pro instalaci podle pfedpisd EMK (stinéni, zemnéni, filtry a vedeni). Tyto pokyny plati
také pro regulatory se znackou CE.
Za dodrzZeni poZzadovanych meznich hodnot podle smérnice EMK odpovida vyrobce systému nebo stroje.
Dokumentace obsahuje specialni informace, tykajici se UL.

Lenze 5



Bezpec&nostni informace

Provoz
Systémy s regulatory museji byt vybaveny dodate¢nymi zafizenimi pro hlidani funkci a zajiSténi bezpeénosti, které
odpovidaji platnym normam (napf. normam pro technicka zafizeni, predpistim pro bezpeénost prace a predchazeni
Uraztm atd.). Regulator smi byt pfizpisoben pro konkrétni pouziti zplsobem popsanym v dokumentaci.

VYSTRAHA!

Po odpojeni napajeni regulatoru neni mozné dotykat se ihned souc¢asti pod napétim
a sitovych pfivodu, protoze kondenzator mohou byt jesté nabité. Dodrzte pfitom piislusné
pokyny, umisténé na regulatoru.

« Regulator nevypinejte a znovu nezapinejte ¢asté&ji nez jednou z tfi minuty.

« Pfi provozu je nutné mit uzaviené vSechny kryty a dvirka.

Upozorn éni pro systémy s integrovanymi regulatory s aprobac i UL
Vystrahy UL jsou pokyny, které plati pro systémy UL. Dokumentace obsahuje specialni informace, tykajici se UL.

*  Vhodné pro pouZiti v proudovych okruzich s efektivni hodnotou trvalého zkratového

proudu maximalné 5000 A, s provoznim napétim maximalné 240 V (pro pfistroje 240 V)
¢ @ us nebo maximalné 500 V (pro pfistroje 400/500 V).

*  Pouzivejte médéné vodiCe s izolaci minimalné pro 75 .

i * Navrzeno pro prostfedi se stupném znedisténi 2.
VYSTRAHA!

1.1 Piktogramy pouzité v tomto navodu

piktogram signalni slovo vyznam néasledky nedodrzeni
mozné vazné ohrozeni osob | usmrceni nebo tézka zranéni
VYSTRAHA!
mozné vécné Skody poskozeni systému pohonu
nebo jeho okoli

uziteény pokyn:

. Upozorn &ni pouZziti tohoto pokynu
zjednodusi manipulaci

l s pohonem




Technické udaje

2. Technické udaje

2.1 Normy a podminky pouZzivani

konformita CE smérnice pro nizk& napéti (73/23/EWG)
aprobace UL 508C Underwriters Laboratories
pfipustna délka vedeni stinéné: 50 m (s nizkou kapacitou)
k motoru nestinéné: 100 m
fazovéa odchylka vstupniho <2%
nap éti
vlhkost < 95% (bez oroseni)
vystupni frekvence 0...240 Hz
okolni podminky tfida 3K3 podle EN 50178
rozsah teplot doprava -25...+70 T
skladovani -20...+70 C
provoz 0 ... +55 € (nad+40 T snizit jmenovity
vystupni proud o 2,5 %/<)
nadmo Fské vySka mista 0 ... 4000 m n.m.
instalace (nad 1000 m n.m. sniZit jmenovity vystupni proud o 5 %/1000 m)
odolnost proti vibracim do zrychleni 0,7 g
svodovy proud (EN 50178) > 3,5 mA proti PE
kryti provedenim sk Finé IP 20
(EN 60529)
ochranna opat Feni proti zkratu, zemnimu zkratu, pfepéti, zastaveni a pretizeni motoru
‘provoz na ve fejnych celkovy vykon na | dodrzeni pozadavka @
rozvodnych sitich hlavnim napéjeni
E)?Lnu%zgn;:;[eméﬁigli%coho-s-Z) < 0,5 kW se sitovou tlumivkou
0,5...1kw s aktivnim filtrem (pfipravuje se)
> 1 kw bez dodate¢nych opatfeni

() pro dodrZzeni smérnic EMK mohou byt pfipustné délky vedeni zménény.
(2) Popsana dodate¢na opatieni pouze zajistuji, Ze regulatory odpovidaji poZzadavkim EN 61000-3-2
Za dodrzZeni platnych poZadavk( na stroj / systém odpovida vyrobce stroje / systému!

Lenze




2.2 Jmenovité udaje

Technické udaje

2

_ hlavni napajeci si t vystupni proud @
Typ -i N prou((sj) In Imax pro 60 s
é nap éti, frekvence [A] (A @) (A D) A @) (A @)
> 1~ 3~ 3~ 3~ 3~ 3~
ESMD371L2YXA |0,37 1/N/PE OR 230 V 47 | 2,7 2,2 2,0 3,3 3,0
ESMD751L2YXA [0.75| \ o0 \f’/_';;fio(s\é vovey |84 | 48 4,0 3,7 6.0 5,6
ESMD112L2YXA | 1,1 50/60 Hz 12,0 | 6,9 6,0 55 9,0 8,3
ESMD152L2YXA | 1,5 |(48 Hz-0%...62 Hz +0%)| 129 | 7,9 6,8 6,3 10,2 9,5
ESMD222L2YXA | 2,2 17,1 | 10,8 9,6 8,8 14,4 13,2
ESMD302L2TXA | 3,0 13,5 12,0 11,0 18,0 16,5
ESMD402L2TXA | 4,0 3/PE 230 V 17,1 15,2 14,0 23 21
ESMD552L2TXA | 55| (180 Y 0% 204V +0%) 25 22 20 33 30
ESMD752L2TXA | 7,5 | (48 Hz -0%...62 Hz +0%) 32 28 26 42 39
ESMD113L2TXA | 11 48 42 39 63 58
ESMD153L2TXA | 15 59 54 50 81 75
400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V
ESMD371L4TXA |0,37 1,6 1,4 13 11 1.2 1,0 2,0 1,7 1.8 1,5
ESMD751L4TXA |0,75 30 | 25| 25|21 |23|19 |38 |32 35| 29
ESMD112L4TXA | 1,1 3/PE 400/480 V 43 | 36 | 36 | 30 | 33| 28 | 54| 45| 50 | 42
ESMD152L4TXA | 1,5 320V 050(;)/605a82\/ +0%) 4,8 4,0 4,1 3,4 3,8 3,1 6,2 51 5,7 4,7
ESMD222LATXA | 2,2 |(48 Hz -0%...62 Hz +0%)| 6,4 | 54 | 58 | 48 | 53 | 44 | 87 | 72 | 80 | 6,6
ESMD302L4TXA | 3,0 8,3 7,0 7,6 6,3 7,0 58 | 114 | 95 | 10,5 | 8,7
ESMD402LATXA | 4,0 06| 88 |94 | 78 | 86 | 72 |141| 11,7 | 129 | 10,8
ESMD552L4TXA | 5,5 142 | 12,4 | 12,6 | 11,0 | 11,6 | 10,1 | 18,9 | 16,5 | 17,4 | 15,2
ESMD752LATXA | 7,5 18,1 | 15,8 | 16,1 | 14,0 | 14,8 | 129 | 24 21 22 | 19,4
ESMD113L4TXA | 11 27 24 24 21 22 | 19,3 | 36 32 34 29
ESMD153L4TXA | 15 35 31 31 27 29 25 47 41 43 37
ESMD183L4TXA |18,5 44 38 39 34 36 31 59 51 54 47
ESMD223LATXA | 22 52 45 46 40 42 37 69 60 64 55
(2) Pro jmenovité napéti sité a spinaci frekvence 4, 6 a 8 kHz
(2) Pro jmenovité napéti sité a spinaci frekvenci 10 kHz
3 Hodnota maximalniho proudu funkci nastaveni C90 (volba vstupniho napéti)
Lenze 8




3. Instalace
3.1 Mechanicka instalace

3.1.1. Rozméry a montaz

Instalace

%2
| ] = T r /
0 4 x4 — - ‘]"""_‘- :(J "
1.2 Nm ] B 7
@ 10 lb-in ] it
4 MG —— : ?
823 MNm
. | — —
24 b-in | /
g - — |
| ] i Q_J //
ﬁ%
. A
smodog
Typ a al b bl b2 c sl s2 m
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] |[mm] |[mm] |[mm] |[mm] | [kg]
ESMD371L2YXA 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 100 | 15 | 50 | 0,6
ESMD371L4TXA
° ESMD751L2YXA 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 120 | 15 | 50 | 0,9
ESMD751L4TXA
ESMD112L4TXA 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 146 | 15 | 50 | 1,0
ESMD112L2YXA 114 | 105 | 146 | 128 | 17 | 133 | 15 | 50 | 1,4
ESMD152L4TXA, ESMD222L4TXA
ESMD152L2YXA, ESMD222L2YXA | 114 | 105 | 146 | 128 | 17 | 171 | 15 | 50 | 2,0
ESMD302L2TXA
ESMD302L4TXA
ESMD402L2TXA 114 | 105 | 146 | 100 | 17 | 171 | 15 | 50 | 2,0
ESMD402L4TXA, ESMD552L4TXA
ESMDS552L2TXA, ESMD752L2TXA | 146 | 137 | 197 | 140 | 17 | 182 | 30 | 100 | 3,2
ESMD752L4TXA, ESMD113L4TXA
ESMD113L2TXA, ESMD153L2TXA | 195 | 183 | 248 | 183 | 23 | 203 | 30 | 100 | 6,4
ESMD153L4TXA... ESMD223L4TXA

VYSTRAHA!

obracejte pfimo na Lenze.

Pohony nesméji byt instalovany v mistech, kde by byly vystaveny nepfiznivym okolnim
podminkam. Mezi né patfi hoflavé, olejnaté nebo agresivni pary nebo prach, nadmérna
vlhkost, extrémni vibrace nebo teploty. S Zadostmi o dodate¢né informace se prosim




Instalace ]

3.2 Elektricka instalace

3.2.1. Instalace podle sm érnic EMK

EMK
Dodrzeni EN 61800-3/A11

Akustické emise

Dodrzeni meznich hodnot tfidy A podle EN 55011 pii instalaci

v rozvadécove skfini s pfislusnym filtrem, montovanym pod pfistrojem
a s vedenim k motoru o délce do 10 m.

pFichytky pro pfipojeni stinéni
fidici vedeni

vedeni k motoru s nizkou kapacitou
(zila / Zila < 75 pF/m, Zila / stinéni < 150 pF/m)

elektricky vodivd montazni deska

filtr

[m] [o] [o] [=] []

Lenze 10



Instalace ]

3.2.2. Pojistky / pr Gfezy vodi éa @

instalace dle EN 60204-1 instalace dle UL
L1, L2, L1, L2,
typ pojistka jistic L3, PE |pojistka® | L3, PE | chrani¢ ?
[mm?] [AWG]
ESMD371L2YXA M10 A Cl10A 15 10 A 14
1/N/PE ESMD751L2YXA M16 A Cl6 A 2,5 15A 14
ESMD112L2YXA M20 A C20 A 2,5 20 A 12
ESMD152L2YXA M25 A C25A 2,5 25A 12
ESMD222L2YXA M30 A C30A 4 30A 10
ESMD371L2YXA ... ESMD751L2YXA M10 A Cl10A 15 10 A 14
ESMD371LATXA ... ESMD222L4TXA
ESMD112L2YXA, ESMD152L2YXA M12 A Cl2 A 15 12 A 14
ESMD302L4TXA
ESMD222L2YXA M16 A Cl6 A 2,5 15A 12
ESMD402L4TXA M16 A Cl6 A 2,5 15A 14
ESMD302L2TXA M20 A C20 A 2,5 20A 12
ESMD552L4TXA
230 mA
ESMD402L2TXA M25 A C25A 4 25A 10
3/PE | ESMD752LATXA
ESMD552L2TXA M35 A C35A 6 35A 8
ESMD113L4TXA
ESMD752L2TXA M45 A C45 A 10 45 A 8
ESMD153L4TXA
ESMD183L4TXA M60 A C60 A 16 60 A
ESMD113L2TXA M70 A C70 A 16 70 A
ESMD223L4TXA
ESMD153L2TXA M90 A C90 A 16 90 A 4

Q) Dodrzte platné mistni predpisy.

2 Proudové chranice pro impulsni nebo trvaly proud

3 Je tfeba pouzit rychlé pojistky pro omezeni proudu podle UL, tfidy CC nebo T, 200.000 AIC. Bussmann KTK-R, JJN,
JJS, nebo odpovidajici.

PFi pouziti proudovych chrani € dodrzte nasleduijici:

. Proudovy chrani¢ smi byt instalovan pouze mezi rozvodnou siti a regulatorem
. Proudovy chrani¢ maze reagovat v nasledujicich situacich:
—  zaprovozu vlivem kapacitnich svodovych proudd mezi Zilami kabelu a stinénim (zvlasté u dlouhych stinénych
vedeni k motoru),
—  pfi souGasném zapnuti vice regulatori na rozvodnou sit,
—  vlivem filtru EMK.

Lenze 11



Instalace ]

3.2.3. Schéma zapojeni

UNPEASDY - 0% . 2640 + 0% ZPEARDYV- 0% . 264V + 096 SPEABOY - 0% 2BV 0 %
A% He .. 62Hz A8Hz.. E2Hz A% He .. 62 Hz IFE 30V-0 “5

L; L; U 48 Hz...82Hz
i b 2
FE PE FE W

] I npn] =

ueen] L] © ufeen] [ KIEEE [] [] []
smd = L]L2]L3 (2 E)
COM o @

“Hﬂ.z i 40 b-in “H"z.n Nond 12 I-in

0.5 Hm/ 43 lb-in

K02 i 21tvin 2E5z .::-; ?-\': q & GmmA24n g &N 0mmD3sin i N 13mmOsin
& mn24in 7i[r2] 7 [ 8] o]zo[zaE1[e2 [Ea]20[a1]62 [Ki4]Ki2] [z A

<Tmm? BRG26... 18

=

=

e
+ ]
._/"_
]
DIBOUT =]

AQUT

PEL ]

0. 20mA _\_&_l {@%
4 a i e
4. 20mA ) . L
AZVDE-0% FE
430V DE+0%
smd403
VYSTRAHA!

Nebezpecdi arazu elektrickym proudem! Potencidly v silovém okruhu maji hodnotu az 480 VAC proti
potencialu zemé. Kondenzatory mohou byt nabité i po vypnuti sitového napéti. Pfed zahajenim
udrzbovych praci vypnéte napajeni a pockejte, az napéti mezi B+ a B- klesne na 0 VDC.

Nepfipojte hlavni napajeni na vystupy (U, V, W)! Tento omyl by zplsobil tézké poSkozeni pohonu.

Nemé&ite hlavni napajenf dast&ji neZ jednou za tfi minuty. Casté zapinani zptsobi poskozeni
pohonu.

Lenze 12




3.2.4. Ridici svorky

Instalace

svorka data Fidicich p Fivod U (tuc¢né pismo = nastaveni Lenze)
71 vstup seriové komunikaéni linky RS-485 RXB/TXB (B+)
72 vstup seriové komunikaéni linky RS-485 RXA/TXA (A-)
vztazny potencial
analogovy vstup n vstupni odpor: >50 [11kQ[]
0 ... 10 V (rozsah Ize zménit v C34) (pfi proudovém signalu: 250 QL)
9 interni napajeni DC pro potenciometr Zadané hodnoty +10 V, max. 10 mA
20 interni napajeni DC pro digitalni vstupy +12 V, max. 20 mA
28 digitalni vstup Start / Stop LOW = Stop HIGH = Start
El digitalni vstup konfigurovatelny v CE1 HIGH = JOGL1 aktivni
aktivovani pevné Zadané hodnoty 1 (JOG1) g
E2 digitalni vstup konfigurovatelny v CE2 LOW = ota¢eni vpravo g
smér ota &eni HIGH = otaceni vlevo I
E3 digitalni vstup konfigurovatelny v CE3 HIGH = DCB aktivni o
aktivovani stejnosm érného brzd éni (DCB)
Al digitalni vystup konfigurovatelny v c17 DC 24 VvV /50 mA; NPN
62 analogovy vystup konfigurovatelny v c08 a c11
K14 vystup relé (spinaci kontakt) konfigurovatelny v C08 AC250V/3A
K12 porucha (TRIP) DC24V/2A..240V /0,22 A

Ochrana proti nebezpe énému dotyku
. VSechny fidici svorky maji zakladni izolaci (jednoduché izolace)
. PFi poruSe zakladni izolace je ochrana proti nebezpeénému dotyku zajiSténa pouze externimi opatfenimi, napf. dvojitou

izolaci.

Lenze

LOW=0... +3V, HIGH = +12
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Uvéadeéni do provozu

4. Uvadeéni do provozu

4.1 Nastaveni parametr U

50.0 r
g I OFF ? |
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nEd

EEr |— R __|
40 s
rSk 1
SF 0o

a® (57

b1

smd404
. Upozorn éni
Jestlize je aktivovana funkce ochrany heslem, je nutné pod C00 zadat heslo, aby byl povolen pfistup
k parametrim. Kdyz je funkce ochrany heslem deaktivovana, C0O0 se nezobrazi (viz C94).

4.2 Elektronicky programovaci modul (EPM)

Modul EPM obsahuje pamét regulatoru. Pfi kazdé zméné parametrd se do EPM ukladaji nové
hodnoty. Modul sice mGze byt vymontovan, pro provoz regulatoru musi v3ak byt znovu instalovan
(jestlize modul EPM chybi, zobrazi se poruchové hlaseni F1). Pro expedovani je modul EPM opatfen
ochrannym péaskem, ktery Ize po instalovani odstranit.

Pro programovani modulu je jako volitelny doplnék dodavan programator (model EEPM1RA). Tento pfistroj ma nasledujici
funkce: programovani regulatoru bez napajeni; uréeni nastaveni vyrobce stroje jako standardni nastaveni; rychlé kopirovani
dat, uloZzenych v EPM, jestlize jsou potfebna shodnéa data pro vice regulatori. Kromé toho mize EPM ulozit az 60 sobord
parametra definovanych uZivatelem, ¢imz je umoZznéno jesté rychlejsi programovani regulatoru.

Lenze 14




4.3 Seznam parametr U

Uvéadeéni do provozu

Kaéd mozna nastaveni L
- . . - DULEZITE
C. nazev Lenze | moznosti
CO00 | zadani hesla 0 0 999 Zobrazi se jen pfi aktivovani hesla
(viz C94).
CO01 | zdroj zddané hodnoty a 0 zdroj zadané hodnoty Konfigurace fizeni:
fizeni 0  analogovy vstup fizeni = svorky
(svorka 8; viz C34) programovani = keypad
Kk6d c40 hlidani = LECOM
analogovy vstup fizeni = svorky
(svorka 8; viz C34) programovani = LECOM / keypad
hlidani = LECOM
3 LECOM fizeni = LECOM
programovani = LECOM / keypad
hlidani = LECOM
4  analogovy vstup fizeni = svorky
(svorka 8; viz C34) programovani = remote - keypad
Kk6d c40 hlidani = remote - keypad
analogovy vstup fizeni = remote - keypad
(svorka 8; viz C34) programovani = remote - keypad
Kk6d c40 hlidani = remote - keypad
analogovy vstup fizeni = svorky
(svorka 8; viz C34) programovéani = Modbus - keypad
9 Kk6d c40 hlidani = Modbus - keypad
10 analogovy vstup fizeni = Modbus
(svorka 8; viz C34) programovani = Modbus - keypad
11 kod c40 hlidani = Modbus - keypad
P Upozorn éni
l e kdyz C01 =1, 5, 7, 9 nebo 11, pak pouZijte pro zadani Zzadané hodnoty
otacek c40
» kdyZz CO1 = LECOM (3), pak pouZijte pfikaz otacek na C46
C02 | zavedeni nastaveni Lenze 0  z&dné akce / zavedeni C02 = 1...4 mozné jen pfi OFF nebo
ukonéeno Inh
1  zavedeni nastaveni Lenze C02=2:C11,C15=60 Hz
pro 50 Hz
2 zavedeni nastaveni Lenze
pro 60 Hz
3 zavedeni nastaveni OEM
(je-li k disposici)
4 preklad
VYSTRAHA!
A C02 = 1...3 pfepiSe vSechna nastaveni! Obvod spinani TRIP bude pfipadné
deaktivovan! Kontrolujte CE1...CE3.
° Upozorn éni
l KdyzZ je instalovano EPM, obsahujici data z pfedchozi verze, Ize je pfenést do
soucasné verze pomoci C02 = 4

Lenze
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Uvéadeéni do provozu

Koéd moZna nastaveni .
< p . - DULEZITE
€. |néazev Lenze | moZnosti
CE1 | konfigurace - 1 1 aktivovani pevné zadané pro nastaveni zadanych hodnot
digitalni vstup E1 hodnoty 1 (JOG 1) pouzijte C37...C39
2 aktivovani pevné zadané aktivovani JOG3: obé svorky = HIGH
hodnoty 2 (JOG 2)
3 stejnosmérna brzda (DCB) viz také C36
4 smér otaceni LOW = otaceni vpravo
HIGH = otaceni vlevo
CE2 | konfigurace - 4 5 quickstop Rizené zpomalovani az do
digitéIni vstup E2 zastaveni, aktivni LOW; sestupnou
rampu nastavit pod C13 nebo c03.
6  otaceni vpravo otaceni vpravo = LOW a otaceni
otaden’ vievo vlevo = LOW : quickstop;
zabezpeceni proti pferuseni vodice
8  UP (rozbéh na zadanou UP = LOW a DOWN = LOW :
hodnotu) quickstop; pouzijte aktualni kontakty
9 DOWN (dobéh na zadanou
hodnotu)
CE3 | konfigurace - 3 10 TRIP set LOW aktivni, spusti Err (motor

digitalni vstup E3

dobiha do zastaveni).
UPOZORNENI: pro spusténi tohoto
zadani lze pouzit teplotni spinac
motoru (rozpinaci)

11 TRIP reset

viz také c70

12 rozbéh / dobéh 2

viz c01 a c03

13 rozbéh / dobéh 2

Deaktivuje funkci PI pro ruéni fizeni.

14 aktivovani pevné zadané
hodnoty PI 1

15 aktivovani pevné zadané
hodnoty PI 2

pro nastaveni pevnych zadanych
hodnot pouzijte C37...C39
aktivovani pevné zadané hodnoty
Pl 3: obé svorky = HIGH

* Upozorn éni

* Za nasledujicich podminek dojde k chybé CFG:
* nastaveni E1..E3 bylo pouzito dvakrat (kazdé nastaveni Ize pouzit jen

jednou)

* pro jeden vstup je uréeno UP, neni ale DOWN pro jiny (nebo opacné)

Cco8

konfigurovani vystupu relé

relé pfitdhne, kdyz:

je stav pohotovosti

nastala porucha

motor bézi

motor bézi - otd€eni doprava
motor bézi - otaceni doleva
vystupni frekvence = 0

je dosazena zadana hodnota
je prekrocen prah (C17)

je dosazena mez proudu
(motoricky n. generatoricky)
zpétna vazba je v rozmezi
poplachu min./max. (d46, d47)
zpétna vazba je mimo rozmezi
poplachu min./max. (d46, d47)

oO~NOO O~ WNEO
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Uvéadeéni do provozu

ON
Kéd mozna nastaveni L
- . . - DULEZITE
C. nazev Lenze | moznosti
C09 | adresa v siti 1 0 247 Kazdy regulator v siti musi mit
pfidélenu jednoznaénou adresu
C10 | minimalni vystupni 0,0 0,0 {Hz} 240 * vystupni frekvence pfi 0%
frekvence analogové zadané hodnoty
* C10 neni aktivni pro pevné
Zadané hodnoty nebo pfes c40
C11 | maximalni vystupni 50,0 | 7,5 {Hz} 240 * vystupni frekvence pfi 100%
frekvence analogové Zadané hodnoty
* C11 nebude nikdy prekro¢en
VYSTRAHA!
A Pfed pouzivanim pohonu v otac¢kach vyssich nez jmenovitych se obratte na
vyrobce motoru nebo stroje.
Vysoké otacky mohou vést k hmotnym Skodam nebo ke zranénim osob.
C12 |c¢éasrozbéhu 1 5,0 0,0 {s} 999 e C12 = zména frekvence O Hz ...
C13 |&as dobshu 1 50 | 0,0 {s} 999 Cl1
* C13 =zména frekvence C11...
0 Hz
* pro rozbéh/dobéh s rampou S
nastavte c82
C14 | druh provozu 2 0 linearni charakteristika U/f * Linearni charakteristika:
s automatickym zvySenim Upmin pro standardni aplikace
1 kvadraticka charakteristika U/f » Kvadratick& charakteristika:
s automatickym zvySenim Umin pro ventilatory a erpadla s
2 linearni charakteristika U/ k\éadritlckoykzatezovam
s konstantnim zvy&enim Umin chara te.”St! o
3 kvadraticka charakteristika U/f * Oust?umi?(r:]ge g;?yzséevr;;é na zatizeni
s konstantnim zvySenim Umin ystupni napet zav
pro snizeni ztrat pri provozu.
C15 |jmenovita frekvence U/f 50,0 | 25,0 {Hz} 999 1
pro standardni aplikace nastavte 1'.#% [
jmenovitou frekvenci motoru (podle
typového Stitku) |
C16 | zvySenim Umin 4,0 0,0 {%0} 40,0 I
(optlmallzoyarr\]e o Nastavite po uvedeni do provozu:
momentové chovani) motor nechat bézZet pfi skluzové C16 « I
frekvenci (asi 5 Hz), 0 7 | -
zvySovat C16 az proud motoru (C54) 0 Ci5 f
= 0,8 x jmenovity proud motoru.
C17 | mezni frekvence (Qmin) 0,0 {Hz} 240 viz C08 a c17, moznost 7; vztahuje
se k zadané hodnoté
C18 | spinaci frekvence 2 0 4 kHz * vys8i spinaci frekvence snizZuji
1 6 kHz hluk motoru
5 8 kHz * dodrzte Pokyny v oddilu 2.2
* automatické nastaveni na 4 kHz
3 10 kHz ph 1,2 X |r
C21 | kompenzace skluzu 0,0 0,0 {90} 40,0 Ménit C21 az na hodnotu, pfi niz se
neméni ota€ky od nulového do
plného zatizeni.
Lenze 17




Uvéadeéni do provozu

Kaéd mozna nastaveni .
< p . - DULEZITE
€. |néazev Lenze | moZnosti

C22 | mezni proud 150 | 0,0 {%} 150 * P¥i dosazeni mezni hodnoty se

vztahuje se ke jmenovitému prodlouZi doba rozbéhu nebo se
vystupnimu proudu smd snizi vystupni frekvence
* KdyZ je c90 = 0, je maximalni
nastaveni 180%.
C24 | zvySeni rozbéhu 0,0 0,0 {%} 20,0 aktivni jen pfi rozbéhu
C31 | pasmo necitlivosti povoleno C31 aktivuje paAsmo necitlivosti pro
analogového vstupu 1 blokovano analqgové v:stupy. JestIiZe jspu
v definovaném rozsahu, je vystup
regulatoru = 0,0 Hz a zobrazi se StP.
C34 | konfigurace - analogovy 0 0 0..10V
vstup 1 0.5V
2 0...20 mA
3 4..20 mA
4 4...20 mA (s hlidanim) Vyvolé hldSeni SdS, kdyz signal
poklesne pod 2 mA.
C36 | napéti - stejnosmérné 4,0 0,0 {%} 50,0 * viz CE1...CE3 a c06
brzdéni (GSB) « zkontrolujte zpUsobilost motoru
pro stejnosmérné brzdéni

C37 | pevna Zadana hodnota 1 20,0 | 0,0 {Hz} 999 PFi aktivovani PI (viz d38) jsou

JOG 1) v C37...C39 pevné zadané hodnoty

C38 |pevna zadana hodnota2 | 30,0 | 0,0 {Hz} 999 |P!

(JOG 2)
C39 | pevna zadana hodnota 3 40,0 | 0,0 {Hz} 999
(JOG 3)

C46 | Zddana hodnota frekvence 0,0 {Hz} 240 zobrazeni: Zaddan& hodnota pres
analogovy vstup, funkce UP/DOWN
aLECOM

C50 | vystupni frekvence 0,0 {Hz} 240 zobrazeni

C53 | napéti meziobvodu 0 {%} 255 zobrazeni

C54 | proud motoru 0,0 {90} 255 zobrazeni

C59 | zpétna vazba PI c86 {%} c87 zobrazeni

C70 | proporcionalni zesileni 5,0 0,0 {90} 99,9

C71 |integra¢ni konstanta 0,0 0,0 {s} 99,9

C90 | zadani vstupniho napéti 0 Auto Nastavi se automaticky na Low (1)
nebo High (2) podle vstupniho napéti
pro nasledujici zapnuti.

1 Low pro vstupni napéti 200 V a 400 V
2 High pro vstupni napéti 240 V a 480 V
Py Upozorn éni
l * Pro usnadnéni uvadéni do provozu se nastaveni Lenze liSi podle typu:
C90 =1 pro typy 400 / 480 V
C90 = 2 pro typy 230/ 240 V
* Po resetovani (C02 =1, 2) C90 = 0. Potvrdte spravné nastaveni po dalSim
zapnuti.
Lenze 18




Uvéadeéni do provozu

Koéd moZna nastaveni .
< p . - DULEZITE
€. |néazev Lenze | moZnosti
C94 | heslo uzivatele 0 0,0 999 KdyZ je zadana jina hodnota nez 0,
PFi zménéach z 0" (bez hesla) zating |1€ nutne pod COO zadat heslo, aby
hodnota na 763. byl povolen pfistup k parametrdm.
C99 |verze software zobrazeni; format x.yz
c01 |dobarozbé&hu 2 5,0 0,0 {s} 999  aktivovani pomoci CE1...CE3
* 01 = zména frekvence
O Hz..Cl1
c03 | doba dob&hu 2 50 | 0,0 {s} 999 |°® c03=zmena frekvence
Cl11..0Hz
* pro rozbéh/dobéh podle rampy S
nastavte c82.
€06 | doba zastaveni - 00 |00 {s} 999 |« automatické brzdéni motoru
automaticka stejnosmérna 0,0 = neni aktivni stejnosmérnym proudem pfi
brzda 999 = stalé brzdéni poklesu pod 0,1 Hz po o
nastavenou dobu (pak blokovani
U, VvV, W)
» zkontrolujte zpUsobilost motoru
pro stejnosmérné brzdéni
c08 | nastaveni analogového 100 1,0 {s} 999 KdyZ je na svorce 62 vystup 10 VDC,
vystupu odpovida nastaveni této hodnoté
(viz c11).
cl1l | konfigurace - 0 0  Zadny
analogovy vystup (62) 1  vystupni frekvence 0-10 VDC PouZziti pro nastaveni signalu c08
2 vystupni frekvence 2-10 VDC Pfiklad: c11 =1 a c08 = 100:
PO pfi 50 Hz svorka 62 = 5 VDC
3 zatizeni 0-10 VDC pfi 100 Hz svorka 62 = 10 VDC
4  zatiZzeni 2-10 VDC
5  dynamické brzdéni pouziti je s dopliikem (Option) DB
cl7 | konfigurace - 0 vystup vede proud, kdyz:
digitaIni vystup (A1) 0 je stav pohotovosti
1 nastala porucha
2 motor bézi
3 motor bézi - otaeni doprava
4 motor bé&Zi - otaeni doleva
5  vystupni frekvence = 0 Hz
6  je dosaZzena Zadana hodnota
7  je prekrocen prah (C17)
8  je dosaZzena mez proudu
(motoricky n. generatoricky)
9  zpétna vazba je v rozmezi
poplachu min./max. (d46, d47)
10 zpétna vazba je mimo rozmezi
poplachu min./max. (d46, d47)
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Uvéadeéni do provozu

Koéd moZna nastaveni .
< p . - DULEZITE
€. |néazev Lenze | moZnosti
c20 vypl’nén'l' ’t (hlidani 100 30 {%} 100 e Kdy?Z je tato hodnota del$i dobu
otepleni motoru) 100% = jmenovity vystupni proud prekrocena, regulator vypne
smd s hlaSenim poruchy 0C6.
* Spravné nastaveni = (proud podle
typového Stitku) / (jmenovity
vystupni proud smd) x 100%.
¢ Priklad: motor =6,4 A, smd =
7,0 A; spravné nastaveni = 91%
(6,4/7,0=0,91x 100% = 91%).
VYSTRAHA!
A Maximalni nastaveni je jmenovity proud motoru (viz typovy Stitek). Neni
zaru€ena plna ochrana motoru!
c25 | rychlost pfenosu 0 0 LECOM: 9600 bps * viz CO1
serioveho rozhrani Modbus: 9600,8,N,2 « LECOM kdy? CO1 =0...3
1 LECOM: 4800 bps » Modbus kdyz C01 = 8...11
Modbus: 9600,8,N,1
2 LECOM: 2400 bps
Modbus: 9600,8,E,1
3 LECOM: 1200 bps
Modbus: 9600,8,0,1
c38 | skute€nd c86 c87 zobrazeni
Zadana hodnota Pl
c40 | zadanéa hodnota frekvence 0 0,0 {Hz} 240 Aktivni jen pfi spravném nastaveni
pres tlacitka 00 C01(C01=1,5,7,9nebo 11).
nebo Modbus
c42 | stav pfi startu 1 0  start po zméné LOW-HIGH na viz také c70
(zapnuti sité) svorce 28
1  automaticky start, kdyz svorka
28 = HIGH
2 synchronizace na otacky
(automaticky start vypnut)
3 automaticky start, kdyZ svorka
28 = HIGH, se synchronizaci
VYSTRAHA!

A Automatické spusténi / obnovené spusténi maze zpusobit vécné Skody nebo
zranéni osob. Proto mé& byt automatické spusténi / obnovené spusténi
pouZivano jen u pfistroji s vylou¢enym pfistupem osob.

c60 | volba rezimu pro c61 0 0 pouze hlidani €60 = 1 umozni nastaveni Zadané
P - hodnoty otaéek (c40) pomoci
1 hlidania zpracovani tagitek {N{ g zatimco c61 je hlidan
c61 | aktualni stav / porucha hl&dSeni stavu / poruchy » zobrazeni
€62 | posledni porucha hlaSeni poruchy * vysvétleni vyznamu poruchovych
c63 | pfedposledni porucha hlasent v oddilu 5
Lenze 20




Uvéadeéni do provozu

Koéd moZna nastaveni .
< p . - DULEZITE
€. |néazev Lenze | moZnosti
c70 | konfigurace TRIP-Reset 0 0 TRIP-Reset po zméné LOW-HIGH
(resetovani poruchy) na svorce 28, po vypnuti a zapnuti
sité nebo po zméné LOW-HIGH
na digitalnim vystupu " TRIP-
Resetl
1 Auto-TRIP-Reset * Auto-TRIP-Reset po dobé, zadané
vc7l
* vice nez 8 poruch za 10 minut
spusti poruchu rSt
VYSTRAHA!

A Automatické spusténi / obnovené spusténi maze zpusobit vécné Skody nebo
zranéni osob. Proto méa byt automatické spusténi / obnovené spusténi
pouZivano jen u pfistroji s vylou¢enym pristupem osob.

c71 |zpozdéni pro 0,0 0,0 {s} 60,0 viz ¢70
Auto- TRIP-Reset
c78 | pocitadlo provoznich zobrazeni 0...999 h: formét xxx
hodin celkovy ¢as ve stavu "Start" 1000...9999 h: format x.xx (x 1000)
10000...99999 h: f. x.xx (x 1000)
c79 | pocitadlo doby pfipojeni zobrazeni
na sit celkovy ¢as pfi zapnuté siti
c81 |Zadana hodnota PI 0,0 c86 c87
c82 |integracni konstanta 0,0 0,0 {s} 50,0 e ¢82 =0,0: linearni rampa pro
rampy S rozbéh a dobéh
e €82 > 0,0: pfizplsobi rampu tvaru
S pro mékei rozbéh a dobéh
€86 | minimalni zpétna vazba 0,0 0,0 999 * signal zpétné vazby zvolite v C34
€87 | maximalni zpétna vazba 100 0,0 999 * pfi nepfimém fizeni zpétné vazby
nastavte c86 > c87
d25 | Zadana hodnota PI 5,0 0,0 {s} 999 Ur€uje rampu Zadané hodnoty PI pfi
rozbéh / dobéh rozbéhu
d38 |rezim Pl 0 PI deaktivovan
1 PI aktivovan: pfimé fizeni PFi prekroceni zpétné vazby
(svorka 8) se snizuji otacky.
2 Pl aktivovan: nepfimé Fizeni Pfi pfekroceni zpétné vazby
(svorka 8) se snizuji otacky.
d46 | poplach pro minimum 0,0 0,0 999
zpétné vazby viz CO8 a c17, moznosti 9 a 10
d47 | poplach pro maximum 0,0 0,0 999
zpétné vazby
n20 |LECOM je zapnut 0 0  quickstop
1  zablokovani regulatoru
n22 | timeout seriové linky 0 0 neaktivni Urc€uje reakci regulatoru pfi timeoutu
1 zablokovani regulatoru na seriove lince.
2 quickstop
3 vyvolani poruchy FC3
n23 50 50 {ms} 65535 Ur€uje dobu trvani timeoutu na
seriové lince.
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Vyhledani a odstranéni zavad

5. Vyhledani a odstran éni zavad

stav p fi€ina odstran éni
napf. momentalni vystupni frekvence bezporuchovy provoz
50.0
OFF |Stop Na svorce 28 je signal LOW. Svorku 28 uvedte do stavu HIGH.
(vystupy U, V, W blokovany)
Inh zablokovani regulatoru Regulator je nastaven pro dalkoveé fizeni | Regulator spustite pomoci
(vystupy U, V, W blokovany) (z Remote-Keypad) nebo pro fizeni po dalkového Fizeni (Remote-Keypad)
seriové lince (viz CO1). nebo po seriové lince.
StP vystupni frekvence = 0 Hz Zadan& hodnota =0 (C31 =0) Zadejte Zzadanou hodnotu.
(vystupy U, V, W blokovany) je aktivovan quickstop digitalnim Deaktivujte quickstop.
vstupem nebo pres seriové rozhrani
br aktivovana stejnosmérna brzda Je aktivovana stejnosmérna brzda Deaktivujte stejnosmérnou brzdu
e  pres digitalni vstup * digitalni vstup = LOW
* automaticky * automaticky po uplynuti
doby prodlevy v c06
CL dosazeni mezniho proudu regulovatelné pretizeni automaticky (viz C22)
LU nizké napéti na meziobvodu pfili§ nizké napéti v siti Kontrolujte napéti v siti.
dEC | pfepéti na meziobvodu pfi extrémné kratky ¢as dobéhu (C13, c03) | Automaticky, je-li pfepéti< 1s,
zpomalovani (vystraha) OU, kdyz je pfepéti > 1s.
nEd odmitnut pFistup na kéd Kéd Ize ménit jen na regulétoru ve stavu | Svorku 28 nastavte na LOW nebo
OFF nebo Inh, regulator zablokujte po seriové
lince.
rC je aktivovano délkové ovladani Doslo k pokusu o pouZiti tladitek na Pfi aktivovaném dalkovém
predni sténé regulatoru. ovladani jsou deaktivovana tlacitka
na predni sténé regulatoru.
cF Data nejsou platna pro dany regulator.
CF data v EPM jsou neplatna Chybna data. *  pouzijte EPM s platnymi daty
GE Data v EPM jsou neplatna. *  zavedte nastaveni Lenze
F1 zavada EPM Modul EPM chybi nebo je vadny. Vypnéte pfistroj a vymérte EPM.
CFG | digitalni vstup neni jednozna¢né | E1..E3 maji pfifazeny stejné digitalni Kazdy signal smi byt pouZzit jen
pfifazen signaly jednou.
Je pouZzit jen signal "UP" nebo jen signal | Chybéjici digitalni signél pfifadte
"DOWN". nékteré dalSi svorce.
dF zavada na brzdovém spinaci Prehréaly se brzdové odpory. Prodluzte ¢as dobéhu.
EEr externi porucha Je aktivni digitalni vstup, obsazeny Odstrante externi poruchu.
signalem "TRIP-Set"
F2...FQ | interni porucha Obratte se na Lenze.
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Vyhledani a odstranéni zavad

stav p Fiéina odstran éni
FC3 |porucha komunikace Timeout na seriove lince. Kontrolujte pfipojeni serioveé linky.
FC5 | porucha komunikace Zavada na seriove lince. Obratte se na Lenze.
JE zavada na dalkovém ovladani Dalkové ovladani neni pfipojeno. Kontrolujte pfivody dalkového
ovladani.
LC automaticky start je zablokovan c42=0 Zména signalu LOW-HIGH na
svorce 28.
OC 1 | zkrat nebo pietizeni zkrat Vyhledejte zkrat, kontrolujte
vedeni.
velky kapacitni proud na vedeni SniZzit kapacitni proud zkracenim
k motoru vedeni k motoru.
prili§ kratky ¢as rozbéhu (C12, c01) ¢ zvySeni ¢asu rozbéhu
* kontrola navrhu regulatoru
poskozené vedeni k motoru kontrola navrhu regulatoru
interni porucha motoru kontrola zapojeni
Casté a dlouhé pretizeni kontrola navrhu regulatoru
0oC?2 zkrat faze motoru na zem kontrola motoru / vedeni k motoru
vysoky kapacitni proud na vedeni pouzijte vedeni k motoru s nizsi
k motoru kapacitou
OC 6 | pfetizeni motoru (pfetizeni I2t) Motor je tepelné pretéZovan: * kontrolujte navrh regulatoru
* nepiipustnym trvalym proudem * prezkousejte nastaveni c20
* ¢etnym nebo dlouhym zrychlovanim
OH prehréti regulatoru nadmérné zvyseni teploty v regulatoru * sniZit zatiZzeni regulatoru
* zlepsit chlazeni
ou prepéti na meziobvodu prilis vysoké napéti v siti Kontrolujte napéti v siti.
PFiliS kratka doba dobéhu (zpomalovani) | Prodluzte dobu dobé&hu nebo
motoru v generatorickém provozu. pouzijte doplnék pro dynamické
brzdéni.
zemni zkrat na motoru Kontrolujte motor / pfivod k motoru
(odpojte motor od regulatoru)
rSt zavada pfi Auto-TRIP-Reset vice nez 8 poruch za 10 minut Zavisi na vyskytu poruch.
SdS | ztrata reference 4-20 mA signal 4-20 mA poklesl pod 2 mA Kontrolujte signal / vedeni signalu.
(C34 =4)
SF porucha jedné faze v siti Vypadla jedna faze v rozvodné siti Kontrolujte napéti v siti.

(1) Pohon mlze byt znovu spustén az po resetovani (potvrzeni) poruchového hlaseni (viz c70).
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